UMB/564 Derivace funkce II 9. cviceni

Priklady k procviceni

1. Urcete f'(x), je-li

a) f(z) =2+ 22° — 5z + 10 3 flo) = A
b) f(x):f‘/i—ki_z log x
) f(z) = 3si ve k)f(x>=%
d) f(z) =47+ 4Inz HB j: Z; z :lr:;::n)(a: )+ sin® &
e) f(z) = /zarctan(3x) -
f) f(x) = sin(2z) log, <_) 1
3 cot o) flz)= —
g) f(x):e core 1gj
1—22.:1: p) f(z) =er — 7z — a3
arcsin(z 1
i) f(z) = 2—1:() r) f(z) = arccos (Cotx>

2. Urcete f'(x), je-li
f(z) = [=In(z + 2)|

3. Najdéte rovnici teény a normdély ke grafu funkce f v bodé xy. Graf funkce, tecnu a
normalu nacrtnéte do jednoho obrazku.

a) f(x)=1-2° z9=-1 d) fle)=vV1—2, 20=0

b) f(x) =Inz, xzy=¢e e) f(r)=1—sinz, zo=m
) f(x):(x_ll)Z, o =2

4. Najdéte stacionarni body funkce f:

a) f(z) =22% — 32> — 12z o) f(z)=In (ff+1)
b) f(z)= xzx_ 1 d) f(r) = In(x*—42+5)—4 arctan(z—2)

5. Hmotny bod se pohybuje po piimce (ose z) a zavislost jeho polohy na ¢ase je dana
rovnici z(t) = 3t% + 4t. Urcete rychlost hmotného bodu v ¢ase t = 2. Kdy je zrychlen{
hmotného bodu nulové?

6. Hmotny bod kona netlumeny kmitavy pohyb a jeho poloha v ¢ase t je ddana rovnici
y(t) = 4cos(3t). Urcete zavislost rychlosti hmotného bodu na case t. Kdy je rychlost
hmotného bodu nulova?
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Vysledky:
8) f/(z) = 322 + 4z — 5 b) f(z) = — L 12 0) Fa) = 3cos + sina;
5V o/ | 32
d) f'(z) :4xln4+%; e) f'(x) = 2\1/_ arctan(3x)+3\/_1+9 5
£) F(w) = 2eos(2r) log, (%) + sin(2r)——: &) f/(x) = e corz —
2 -In2 2 2sin“x

1 x : T
2092 +1) — (1 —22)-9 — - 2" —arcsinz - 2" In 2
( ) ( ) : 1) f/(l'): V1 .

h) f/(z) =
) F(@) (92 + 1)2 e ’
2

. dloga — Ao [ rcoshxjt\/}smhx] sinh x — /x cosh®
) f(a) = 0 k) f(z) = = — ,

log? x sinh” x

2

D) f(z) = 1 _f c+3sin® z-cos ; m) f'(z) = cos(3%)-3"In3; n) f'(x) = —3°*In3sin;

x

11 1

o /x:_L’ ,$:—e;'———'7—3$2;
) F0) = =t B @) = et e (T

1 1

/
— : 1
1 —1 1
/ — —
1") f(x) ( 1 )2 (COtZ:L.) ( Sln2l’>
cotx
_ﬁa ZIS’E(—2,—1)
ﬁa .TE(—l,—l—OO)
3a)t:y=2z+2,n:y=—2—2;b)t:y=% n:y=—ex+e’+1; ¢)t:y=—2x+5,
niy=% d)t:y=-tr+lL,n:y=2r+Le)t:y=r—n+l,n:y=—-c+m+1
4. a) 2y = —1, 29 = 2; b) 21 = 0, 29 = —V/3, 23 = V/3; ¢) f nemd zadné stacionarni

body; d) z =4

5. v(2) = 16, h.b. se pohybuje rovnomérné zrychlenym pohybem (zrychleni je konstantni

a nenulové v kazdém case t)

6. v(t) = —12sin(3t), v(t) =0 prot = k%, k € Z



