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méciu, ktoré ke¥dej funmkcii £(t), t ¢(a,b) 2z linedrneho priestoru U a (pre
| wistky fe€ U( pevnej-spolodnej) funkcii kip,t), t€ {a,b), p = redlay, slebo
' komplexny parametr, priraduje funkciu F(p)eV

b

Fip) =5i‘(t)k{p,t)dt.
b a
Pozndmke. Tekto definovens transformicia mé zmysel, sk pre vietky feU

‘ existuje integril ne pravej strune. Medze a,b mozu byt i nekoneéné. Pre rozné
integraly a funkcie k(p,t) takto dostdveme rozne zname transformécie:

a) te(0,m), k(p,t)

b) te(0,0), kip,t)

¢) te(0,o), kip,t)

d) te(~0,), kip,t) = exp(-jpt), Fourierova transfcfmécia {alebo

-pt S,
e P , Leplaceova transformacis

4

U]

sin pt, Fourierova sinus trensformacis

"

cos pt, Fourierove kosinus transformdciu

k={2n )zexpiojpt))

e) tc{0,»), kip,t) = ¢t Jn(pt), kde Jn je Besselova funkcia prvého druhu,

p nazjveme Hankelovou transformiciou std.

| aby nedochddzalo k nedorozumeniam je vhodné unifikovaf vyznam symboliky a zdklad-
| =ych pojmov.

Punkcie feU budeme nazjvel predmetmi, vzormi, aslebo origindlamij; priestor U
definidnym oborom transformédcie, alebo mnoZinou vaorov,

Punkcie FeV budeme nazjvat obrazmi (funkecii f); priestor V - kooborom, &lebo
mnofinou obrazov.

Skutoénost, %e (f,F)eT budeme symbolicky oznadovat : F = T(f) , kde

¥ Specidlnych pripadoch T mbie byt zemenené inym znakom (napr.& )e

| Veta. Integrélna trensformicia T je linedrne transformécia.

Dokaz, Nech f,,f,€U, F),F,eV; Fl(p)zfr(:l(t)). Fz(p)-ﬂ‘(fz(t)); 8 8, sl

o m— o ene

*ﬂlél‘eo




